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Programmable Logic Control

- Overview Sistem Kontrol PLC. - Arsitektur & Komponen PLC. - Pengenalan Software PLC.
- Pemrograman Logika pada PLC. - Pemrograman Timer & Counter.

- Workshop Pemrograman Logika. - Modul Analog I/O. - Pengontrol dan Karakteristik PID.

4 Distributed Control System

- Overview Sistem Kontrol. - Arsitektur DCS. - Pengenalan Software DCS. - Function Block dan HMI.
- Workshop Function Block. - Workshop HMI. - Elemen dan Kinerja Sistem Kontrol.
- Workshop Sistem Kontrol Dasar. - Penalaan Pengontrol.

f Instrumentasi pada Plant Proses

- Overview Sistem Pengukuran. - Karakteristik Pengukuran. - Pengukuran Tekanan.
- Pengukuran Level. - Pengukuran Temperatur. - Pengukuran Aliran.

- Workshop Pengukuran Tekanan, Level, Temperatur & Aliran

( Pipe & Instrumentation Diagram

- Pengantar P&ID dan PFD. - Standar-standar pada P&ID. - Penomoran pada P&ID.

- Peralatan (Instrument) di P&ID. - Piping pada P&ID. - Valve pada P&ID. - Loop Kontrol P&ID
- Membaca Studi Kasus P&ID

( Basic Control

- Overview Sistem Kontrol. - Dasar Scilab. - Programming pada Scilab.
- Dasar Teknik Kendali pada Scilab. - Dinamika Sistem I. - Aplikasi Sistem Kendali pada Scilab.
- Simulink Scilab. - Software in The Loop. - Hardware in The Loop.

( Visual Servoing pada Robotika

- Sensor dan Aktuator pada Robotika, - Kinematika dan Dinamika Sistem,
- Serial Manipulator Visual Servoing 2 DOF, - Serial Manipulator Visual Servoing arm robot
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